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4 Настоящий стандарт идентичен европейскому стандарту EN 15000:2008 «Безопасность промышленных погрузчиков. Погрузчики самоходные с изменяющимся вылетом. Технические условия, требования к эксплуатационным характеристикам и испытаниям индикаторов продольного грузового момента и ограничителей продольного грузового момента» («Safety of industrial trucks – Self propelled variable reach trucks – Specification, performance and test requirements for longitudinal load moment indicators and longitudinal load moment limiters», IDT).
Европейский стандарт разработан техническим комитетом CEN/TC 150 «Безопасность средств напольного транспорта», секретариат которого возглавляет Британский институт стандартов (BSI).
При применении настоящего стандарта рекомендуется использовать вместо ссылочных европейских и международного стандартов соответствующие им межгосударственные стандарты, сведения о которых приведены в дополнительном приложении ДА.
[bookmark: _Toc394433973][bookmark: _Toc394434062][bookmark: _Toc404333525][bookmark: _Toc423332797][bookmark: _Toc424199757][bookmark: _Toc424201685][bookmark: _Toc296691793]5 ВВЕДЕН ВПЕРВЫЕ.
Информация о введении в действие (прекращении действия) настоящего стандарта и изменений к нему на территории указанных выше государств публикуется в указателях национальных стандартов, издаваемых в этих государствах, а также в сети Интернет на сайтах соответствующих национальных органов по стандартизации.
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Введение
Настоящий стандарт является стандартом типа C согласно EN ISO 12100-1.
Настоящий стандарт был подготовлен в качестве гармонизированного стандарта для обеспечения одного из способов соответствия показателей и систем управления продольными грузовыми моментами на самоходных погрузчиках с телескопической стрелой требованиям по охране труда и технике безопасности, изложенным в Директиве по машиностроению с внесенными в нее изменениями.
Если положения настоящего стандарта типа C отличаются от положений, установленных в стандартах типа А или В, то положения данного стандарта типа С имеют приоритет над положениями других стандартов для оборудования, спроектированного и изготовленного в соответствии с положениями настоящего стандарта типа C.
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МЕЖГОСУДАРСТВЕННЫЙ СТАНДАРТ

Безопасность промышленных погрузчиков
Погрузчики самоходные с телескопической стрелой
Технические условия, требования к эксплуатационным характеристикам и испытаниям индикаторов продольного грузового момента и ограничителей продольного грузового момента
Safety of industrial trucks
Self propelled variable reach trucks
Specification, performance and test requirements for longitudinal
load moment indicators and longitudinal load moment limiters

Дата введения
1 Область применения
Настоящий стандарт устанавливает технические требования, процедуру проверки и испытаний для систем индикаторов продольного грузового момента (LLMI) и систем ограничения продольного грузового момента (LLMC), работающих в направлении движения, для самоходных погрузчиков с телескопической стрелой, соответствующих стандарту EN 1459.
Настоящий стандарт дополняет требования пункта 5.8.4 «Продольная устойчивость» EN 1459:1998.
Согласно EN 1459 LLMI обозначается словами «продольные предупреждающие устройства».
Настоящий стандарт распространяется на системы LLMI и LLMC для стационарных погрузчиков, выполняющих погрузочно-разгрузочные работы на твердой, устойчивой и ровной поверхности.
Настоящий стандарт не распространяется на риск, связанный с потерей боковой устойчивости или продольной устойчивости, возникающей во время движения погрузчика. LLMI и LLMC не предназначены для предупреждения о риске опрокидывания во время движения погрузчика.
2 Нормативные
Для применения настоящего стандарта необходимы следующие ссылочные документы. Для датированных ссылок применяют только указанное издание ссылочного документа. Для недатированных ссылок применяют последнее издание ссылочного документа (включая все его изменения):
EN 574 *, **, Safety of machinery – Two-hand control devices – Functional aspects – Principles for design (Безопасность машин. Устройства управления двуручные. Функциональные аспекты. Принципы конструирования)
EN 1175-1:1998 ***, Safety of industrial trucks – Electrical requirements – Part 1: General requirements for battery powered trucks (Безопасность промышленных погрузчиков. Требования к электрооборудованию. Часть 1. Общие требования к электропогрузчикам)
EN 1175-2:1998 ***, Safety of industrial trucks – Electrical requirements – Part 2: General requirements of internal combustion engine powered trucks (Безопасность промышленных погрузчиков. Требования к электрооборудованию. Часть 2. Общие требования к автопогрузчикам)
EN 1175-3:1998 ***, Safety of industrial trucks – Electrical requirements – Part 3: Specific requirements for the electric power transmission systems of internal combustion engine powered trucks (Безопасность промышленных погрузчиков. Требования к электрооборудованию. Часть 3. Дополнительные требования к системам электрической трансмиссии погрузчиков с двигателями внутреннего сгорания)
––––––––––
* Исправлена ошибка: добавлена ссылка на европейский стандарт EN 574, отсутствующая в примененном европейском стандарте.
** Заменен на EN ISO 13851:2019.
*** Действует EN 1175:2025. Однако для однозначного соблюдения требования настоящего стандарта, выраженного в датированной ссылке, рекомендуется использовать только указанное в этой ссылке издание.
EN 1459:1998 *, Safety of industrial trucks – Self propelled variable reach trucks (Безопасность промышленных погрузчиков. Погрузчики самоходные с изменяющимся вылетом)
EN 12895:2000 **, Industrial trucks – Electromagnetic compatibility (Машины напольного транспорта. Электромагнитная совместимость)
EN 60529:1991, Degrees of protection provided by enclosures (IP code) (IEC 60529:1989) (Степени защиты, обеспечиваемые оболочками (код IP) (IEC 60529:1989))
EN ISO 12100-1:2003 ***, Safety of machinery – Basic concepts, general principles for design – Part 1: Basic terminology, methodology (ISO 12100-1:2003) (Безопасность оборудования. Основные понятия, общие принципы конструирования. Часть 1. Основные термины, методика (ISO 12100-1:2003))
EN ISO 12100-2:2003 ***, Safety of machinery – Basic concepts, general principles for design – Part 2: Technical principles (ISO 12100-2:2003) (Безопасность оборудования. Основные понятия, общие принципы конструирования. Часть 2. Технические принципы (ISO 12100-2:2003))
EN ISO 13849-1:2008 4*, Safety of machinery – Safety-related parts of control systems – Part 1: General principles for design (ISO 13849-1:2006) (Безопасность машин. Элементы систем управления, связанные с обеспечением безопасности. Часть 1. Общие принципы конструирования (ISO 13849-1:2006))
EN ISO 14121-1:2007 5*, Safety of machinery – Risk assessment – Part 1: Principles (ISO 14121-1:2007) (Безопасность машин. Оценка риска. Часть 1. Принципы (ISO 14121-1:2007))
ISO 3287:1999, Powered industrial trucks – Symbols for operator controls and other displays (Погрузчики промышленные самоходные. Условные обозначения органов управления оператора и других индикаторов
3 Термины и определения
В настоящем стандарте применены термины, установленные в EN ISO 12100-1:2003, EN 1459:1998, а также следующие термины с соответствующими определениями.
3.1 продольный грузовой момент (longitudinal load moment): Момент, создаваемый грузом, креплением и подъемными механизмами погрузчика, который воздействует на центр тяжести груза от линии опрокидывания в направлении движения.
3.2 индикатор продольного грузового момента, LLMI (longitudinal load moment indicator, LLMI): Устройство, предупреждающее оператора об изменении геометрии погрузочно-разгрузочных работ, которое может привести к увеличению продольного грузового момента, превышающего заранее установленный(ые) предел(ы).
3.3 ограничитель продольного грузового момента, LLMC (longitudinal load moment control, LLMC): Устройство, которое не позволяет оператору изменять геометрию погрузочно-разгрузочных работ в направлении(ях), при котором(ых) продольный грузовой момент может превысить допустимый(ые) предел(ы).
3.4 геометрия погрузочно-разгрузочных работ (load handling geometry): Соотношение точек, линий и углов, описываемое положением центра тяжести груза (положение стрелы, каретки и навесного оборудования) и линией опрокидывания (передние колеса или стабилизаторы – при наличии).






––––––––––
* Действует EN 1459-1:2025. Однако для однозначного соблюдения требования настоящего стандарта, выраженного в датированной ссылке, рекомендуется использовать только указанное в этой ссылке издание. В Республике Беларусь действует ГОСТ EN 1459-1-2023 (EN 1459-1:2017+A1:2020).
** Действует EN 12895:2015+A1:2019 Погрузчики промышленные. Электромагнитная совместимость.
*** Действует EN ISO 12100:2010. Однако для однозначного соблюдения требования настоящего стандарта, выраженного в датированной ссылке, рекомендуется использовать только указанное в этой ссылке издание.
4* Действует EN ISO 13849-1:2023. Однако для однозначного соблюдения требования настоящего стандарта, выраженного в датированной ссылке, рекомендуется использовать только указанное в этой ссылке издание.
5* Заменен на EN ISO 12100:2010. Однако для однозначного соблюдения требования настоящего стандарта, выраженного в датированной ссылке, рекомендуется использовать только указанное в этой ссылке издание.
4 Перечень существенных опасностей
Ниже в таблице приведен список существенных опасных ситуаций и опасных событий, которые могут представлять опасность и привести к возникновению рисков для людей при нормальной эксплуатации и прогнозируемом неправильном применении. В ней также содержатся соответствующие положения настоящего стандарта, необходимые для снижения или устранения рисков, связанных с этими опасностями.
Данный список составлен в соответствии с приложением A EN ISO 14121-1.
Таблица 1 – Перечень существенных опасностей
	Опасности (в соответствии с EN ISO 14121-1)
	Соответствующие пункты стандарта

	Опасность поражения электрическим током – контакт людей с проводящими частями (прямой контакт).
	5.1, 5.1.8.1, 5.1.8.5.3, 5.1.8.5.5, 5.1.8.5.6

	Опасность поражения электрическим током – контакт людей с проводящими частями, находящимися под напряжением из-за неисправного состояния (косвенный контакт).
	5.1.8.1

	Неправильный дизайн или расположение элементов визуального отображения.
	5.1.6, 5.2.2, 5.2.3

	Отказ/неисправность системы управления
	5.1, 5.1.5, 5.1.6, 5.1.8.2, 5.1.8.3

	Внешние воздействия на электрооборудование
	5.1, 5.1.2, 5.1.8.2, 5.1.8.3, 5.1.8.4, 5.1.8.5.6

	Сбой в электроснабжении
	5.1.8.2

	Ошибки монтажа
	5.1.3, 5.1.4

	Поломки при эксплуатации
	5.1.6, 5.1.8.5, 5.2.2, 5.3.2, 5.3.3


5 Требования
5.1 Общие положения
5.1.1 Общие положения
Системы LLMI и LLMC должны соответствовать требованиям и/или мерам безопасности, изложенным в данном разделе.
Кроме того, системы должны проектироваться в соответствии с принципами EN ISO 12100-1 и -2 для учета опасностей, имеющих отношение к рассматриваемым рискам, но не являющихся существенными и не рассматриваемыми в настоящем стандарте.
5.1.2 Условия окружающей среды при эксплуатации 
Степень защиты компонентов LLMI/LLMC должна быть не менее IP56 для открытых частей и IP54 для закрытых частей в соответствии с EN 60529.
5.1.3 Защита от изменения настроек калибровки
Все регулировки, влияющие на настройки калибровки LLMI и LLMC, должны выполняться только уполномоченными лицами (например, с использованием специального инструмента, специального ключа или последовательности операций).
5.1.4 Проверка правильности функционирования
Проверка правильности функционирования LLMI и LLMC должна выполняться без использования специальных инструментов. В случае, если требуется специальная процедура, она должна быть описана в руководстве по эксплуатации.
5.1.5 Предупреждение и профилактика
LLMI и LLMC должны функционировать в соответствии с 5.2.2 и 5.3.3 для всех комбинаций сменного оборудования и перемещений погрузочно-разгрузочных средств, разрешенных изготовителем.
5.1.6 Неисправность LLMI и/или LLMC
О любой неисправности или функциональном повреждении любой части системы должно сообщаться оператору до тех пор, пока неисправность не будет устранена (например, непрерывное включение сигнальных ламп и/или звукового сигнала до устранения неисправности). Данные предупреждения не следует путать с другими предупреждениями, и они должны соответствовать уровню производительности PLc согласно EN ISO 13849-1.
5.1.7 Защита
Компоненты систем LLMI и LLMC, подверженные повреждениям, должны быть защищены.
5.1.8 Электрооборудование
5.1.8.1 Общие положения
Установка должна быть спроектирована таким образом, чтобы защищать людей от поражения электрическим током от источника питания согласно соответствующей части EN 1175.
5.1.8.2 Источник питания
Источник питания должен быть защищен от колебаний и скачков напряжения, изменения напряжения питания на обратное, перегрузок, короткого замыкания и замыкания на землю.
Система LLMI/LLMC должна продолжать правильно функционировать или по умолчанию перейти в аварийный режим в случае сбоя в подаче питания. При восстановлении напряжения она также должна функционировать правильно.
5.1.8.3 Электромагнитная совместимость (EMC)
Системы должны соответствовать EN 12895.
5.1.8.4 Соединение устройств
Передача сигналов и питания между устройствами LLMI и LLMC должна выполняться через отдельные изолированные провода. Шасси погрузчика не должно использоваться для передачи мощности, сигналов или возврата функционального сигнала.
5.1.8.5 Соединительные кабели, проводники и хвостовики
5.1.8.5.1 Защита кабелей
Кабели должны быть расположены или изготовлены таким образом, чтобы защитить их от механических повреждений:
a) путем прокладки в трубопроводах, коробах или лотках; и/или
b) путем крепления к конструкции погрузчика в месте, обеспечивающим защиту от механических повреждений; и/или
c) путем армирования.
5.1.8.5.2 Радиус изгиба
Радиус изгиба кабеля должен быть не менее рекомендуемого изготовителем кабеля или не менее 10 диаметров кабеля при отсутствии рекомендаций.
5.1.8.5.3 Защита изоляции кабеля
Все острые необработанные края, шероховатые поверхности или неровные резьбы, соприкасающиеся с кабелями, должны быть сглажены, чтобы предотвратить повреждение изоляции кабеля.
5.1.8.5.4 Проводники
Проводники должны быть многожильными или гибкими. Использование одножильных кабелей не допускается.
5.1.8.5.5 Соединения
Электрические соединения должны выполняться только в распределительных коробках, клеммных коробках, розетках или защитных конструкциях.
5.1.8.5.6 Вилки и розетки
Если для соединения используются вилки и розетки, то они должны удерживаться вместе с помощью блокирующего устройства, предотвращающего случайное разъединение. Каждая вилка и розетка также должны быть снабжены зажимами для кабеля и устройством для надежной фиксации. Вилки и розетки должны иметь степень защиты не менее IP56 для открытых частей и IP54 для закрытых частей в соответствии с EN 60529.
5.2 Требования к LLMI
5.2.1 Общие положения
В дополнение к 5.1 LLMI должно соответствовать требованиям, приведенным ниже.
5.2.2 Предупреждающий сигнал
LLMI должно выдавать непрерывный предупреждающий сигнал, начиная с заранее установленного значения, и поддерживать его после активации LLMC.
Предупреждающий сигнал должен подаваться до тех пор, пока продольный грузовой момент не опустится ниже заранее установленного значения, при котором было инициировано предупреждение.
Предупреждающие сигналы должны быть как звуковыми, так и визуальными. Визуальный предупреждающий сигнал должен быть четко различим на рабочем месте оператора при любых условиях (см. 5.2.3.1).
LLMI должно соответствовать уровню производительности PLc согласно EN ISO 13849-1.
5.2.3 Средства отображения информации
5.2.3.1 Средство отображения информации для LLMI должно располагаться таким образом, чтобы оператор мог четко видеть предупреждающие сигналы и показания. Средство отображения информации не должно мешать обзору оператором рабочей зоны. Изображение должно быть четким при любых условиях, включая яркий солнечный свет. Средства отображения информации должны соответствовать уровню производительности PLc согласно EN ISO 13849-1.
5.2.3.2 Средство отображения информации должно отображать показания движением слева направо, снизу вверх или вращением по часовой стрелке.
5.3 Требования к LLMC
5.3.1 Общие положения
В дополнение к 5.1 LLMC должно соответствовать требованиям, приведенным ниже.
5.3.2 Прекращение движения
LLMC должно остановить изменения геометрии погрузочно-разгрузочных работ, которые могут привести к превышению продольным грузовым моментом значений, определенных в испытаниях на устойчивость T1 соответствующего приложения EN 1459.
После остановки должны быть возможны перемещения, позволяющие уменьшить продольный грузовой момент.
Прекращение движения не должно приводить к нестабильности.
Органы управления должны соответствовать:
- уровню производительности PLc согласно EN ISO 13849-1, если LLMC не имеет общих компонентов с LLMI;
- уровню производительности PLd согласно EN ISO 13849-1, если LLMC имеет общие компоненты с LLMI.
5.3.3 Отключение LLMC
Отключение LLMC возможно только в следующих случаях:
- при полном втягивании стрелы отключение LLMC и звукового предупреждающего сигнала LLMI может происходить автоматически;
- отключение LLMC может быть выполнено с помощью двуручного устройства управления, соответствующего EN 574.
6 Верификация требований и/или мер безопасности
6.1 Общие положения
Изготовитель должен убедиться в том, что были выполнены требования раздела 5. Соответствие этим требованиям должно быть проверено как минимум одним из следующих методов:
- визуальным осмотром;
- измерениями;
- проверкой конструкции;
- испытаниями.
Соответствие этим требованиям можно проверить другими методами, дающими эквивалентные результаты.
Испытание может проводиться при эксплуатации погрузчика в соответствии с положениями 6.2 или, если это возможно, может быть смоделировано любым методом, дающим эквивалентный эффект и практически те же результаты.
6.2 Верификация
6.2.1 Общие положения
Верификация должна проводиться на репрезентативном образце серийного производства. Испытания проводятся для каждого типа погрузчика, на котором установлено LLMI/LLMC. Испытания погрузчика должны проводиться с испытательным грузом, а также на стабилизаторах, при наличии.
LLMI и LLMC должны правильно функционировать во время и после испытания, а погрузчик должен оставаться устойчивым на протяжении всего испытания.
Примечание – Данные испытания могут повлечь перегрузку погрузчика, поэтому крайне важно проявить осторожность при сочетании с соответствующим порядком проведения работы.
6.2.2 Верификация LLMI
При перемещениях, которые могут привести к активации LLMI, соответствие требованиям, приведенным в 5.2, необходимо проверять в каждом из испытательных положений.
6.2.3 Верификация LLMC
Соответствие требованиям, приведенным в 5.3, необходимо проверять при различных нагрузках и вылетах стрелы, включая максимальные нагрузки и вылеты стрелы в соответствии с таблицей нагрузок, используя следующую процедуру испытаний:
- двигатель на низких оборотах холостого хода;
- привести в действие управление опусканием;
- разогнать двигатель до максимальной скорости;
- разрешить LLMC останавливать опускание в различных точках подъема;
- обеспечить безопасное опускание груза на землю после срабатывания LLMC.
Примечание – Во время испытания допускается временный подъем задних колес.
7 Информация для потребителя – Руководство по эксплуатации
7.1 Руководство по эксплуатации
В руководстве по эксплуатации погрузчика должны быть указаны остаточные опасности, связанные с LLMI/LLMC, а также:
a) Предупреждение о том, что LLMI/LLMC будет функционировать только в соответствии с конструкторской документацией:
	1) если погрузчик неподвижен;
	2) если погрузчик находится на твердой, устойчивой и ровной поверхности;
3) если погрузчик осуществляет погрузку или разгрузку;
	4) при активации LLMI/LLMC (не отключено);
	5) если телескопическая стрела убрана не полностью.
b) Информация о том, что LLMI будет предупреждать оператора только в случае недостаточной устойчивости в продольной плоскости в направлении движения;
c) Информация о том, что LLMI/LLMC не предназначено для предупреждения о риске опрокидывания при:
	1) внезапной перегрузке;
	2) перемещении с грузом в поднятом положении;
3) перемещении по пересеченной местности или по участкам с препятствиями и ямами;
	4) перемещении по склону или повороте на склоне;
	5) слишком быстром или резком прохождении поворотов;
d) Информация о том, как распознать неисправность и последующие действия, которые необходимо предпринять;
e) Информация о проверке надлежащего функционирования LLMI/LLMC и периодичность проверок, при необходимости, а также акцентирование важности проведения данных проверок с указанной периодичностью;
f) Информация о том, что все регулировки, влияющие на настройку LLMI и LLMC, должны выполняться только уполномоченными лицами.
7.2 Маркировка
Все визуальные предупреждающие устройства, средства отображения информации, переключатели и органы управления должны иметь на них или рядом с ними четкую маркировку с символами согласно ISO 3287, обозначающими их функции.
На системы LLMI/LLMC должна быть нанесена следующая информация:
- наименование и полный адрес изготовителя, а также, при необходимости, его уполномоченного представителя;
- наименование погрузчика;
- обязательная маркировка 1);
- обозначение серии или тип;
- год выпуска;
- серийный или идентификационный номер, при наличии;
- информация о характеристиках (например, напряжение, частота, мощность и т.д.).
[image: ]

1) Для машин и связанных с ними товаров, предназначенных для реализации на рынке ЕЭЗ, применяется СЕ-маркировка в соответствии с применяемой Европейской директивой(ами), например, к машинному оборудованию.
Приложение ZА
(справочное)
Взаимосвязь между настоящим стандартом и основными требованиями
Директивы 98/37/EC с изменениями, внесенными 98/79/EC
Настоящий стандарт был подготовлен в соответствии с запросом CEN Европейской комиссии и Европейской ассоциации свободной торговли с целью обеспечения соответствия основным требованиям директивы нового подхода к машинному оборудованию 98/37/EC с изменениями, внесенными 98/79/EC.
Т.к. настоящий стандарт приведен в Официальном журнале Европейского союза как взаимосвязанный с данной директивой и введен в действие в качестве национального стандарта по крайней мере в одном государстве-члене, то соблюдение нормативных положений настоящего стандарта, приведенных в Таблице ZA.1, обеспечивает в пределах области применения настоящего стандарта презумпцию соответствия основным требованиям данной директивы и связанными с ней правилами EFTA.
Внимание! К изделиям, на которые распространяется настоящий стандарт, могут применяться иные требования и директивы ЕС.
Таблица ZА.1 – Соответствие между настоящим стандартом и Директивой 98/37/EC
	Пункт(ы)/Подпункт(ы) настоящего стандарта
	Основные требования
Директивы 98/37/EC
	Комментарии/Примечания

	5.1
	1.1.2
	

	5.1.2, 5.1.7, 5.1.8.5
	1.1.2, 1.3.2
	

	5.1.3, 5.1.4, 5.1.5
	1.2.5, 1.4.1
	

	5.1.8, 5.2, 5.3
	1.1.2, 1.2.1, 1.2.6, 1.2.7, 1.2.8, 1.3.1, 1.4.1, 1.5.11, 1.7.0
	

	7.1
	1.7.2, 1.7.4
	

	7.2
	1.7.3
	





Приложение ZВ
(справочное)
Взаимосвязь между настоящим стандартом и основными требованиями
Директивы 2006/42/EC
Настоящий стандарт был подготовлен в соответствии с запросом CEN Европейской комиссии и Европейской ассоциации свободной торговли с целью обеспечения соответствия основным требованиям директивы нового подхода к машинам и механизмам 2006/42/EC.
Т.к. настоящий стандарт приведен в Официальном журнале Европейского союза как взаимосвязанный с данной директивой и введен в действие в качестве национального стандарта по крайней мере в одном государстве-члене, то соблюдение нормативных положений настоящего стандарта, приведенных в таблице ZB.1, обеспечивает в пределах области применения настоящего стандарта презумпцию соответствия основным требованиям данной директивы и связанными с ней правилами EFTA.
Внимание! К изделиям, на которые распространяется настоящий стандарт, могут применяться иные требования и директивы ЕС.
Таблица ZB.1 – Соответствие между настоящим стандартом и Директивой 2006/42/EC
	Пункт(ы)/Подпункт(ы) настоящего стандарта
	Основные требования к охране труда и технике безопасности
Директивы 2006/42/EC
	Комментарии/Примечания

	5.1
	1.1.2
	

	5.1.2, 5.1.7, 5.1.8.5
	1.1.2, 1.3.2
	

	5.1.3, 5.1.4, 5.1.5
	1.2.5, 1.4.1
	

	5.1.8, 5.2, 5.3
	1.1.2, 1.2.1, 1.2.6, 1.2.7, 1.2.8, 1.3.1, 1.4.1, 1.5.11, 1.7.0
	

	7.1
	1.7.2, 1.7.4
	

	7.2
	1.7.3
	




Приложение ДА
(справочное)
Сведения о соответствии ссылочных европейских и международного стандартов
межгосударственным стандартам
Таблица ДА.1
	Обозначение ссылочного европейского (международного)
стандарта
	Степень
соответствия
	Обозначение и наименование соответствующего
межгосударственного стандарта

	EN 1175-1:1998
	–
	*

	EN 1175-2:1998
	–
	*

	EN 1175-3:1998
	–
	*

	EN 1459:1998
	–
	*

	EN 12895:2000
	IDT
	ГОСТ EN 12895-2012 Совместимость технических средств электромагнитная. Машины напольного транспорта

	EN 60529:1991
	–
	*

	EN ISO 12100-1:2003
	
	*

	EN ISO 12100-2:2003
	–
	*

	EN ISO 13849-1:2008
	–
	*

	EN ISO 14121-1:2007
	–
	*

	ISO 3287:1999
	–
	*

	* Соответствующий межгосударственный стандарт отсутствует. До его принятия рекомендуется использовать официальный экземпляр международного стандарта или его перевод на русский язык, или гармонизированный с ним государственный стандарт страны, на территории которой он применяется. За официальным переводом международного стандарта и/или его официальным экземпляром следует обращаться в национальные фонды стандартов.

	Примечание – В настоящей таблице использовано следующее условное обозначение степени соответствия стандартов:
– IDT – идентичный стандарт.
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